
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 
 
 
  
  

飛行予定期間 2025年 10月 1 日～2025 年 10月 10 日（土日祝除く） 

各日 9 時～17時 30 分（日没まで）の間 

飛行予定場所 渥美半島の西端部、西ノ浜シーサイドロード横の海岸線沿いの約 4km の範囲

とする。 

・飛行経路①～④： 

愛知県田原市中山町大松上～愛知県田原市中山町日ノ出上空 

・飛行経路⑤： 

愛知県田原市中山町大松上～愛知県田原市小中山町藤原上空 

経路図 

(緯度・経度) 

次頁以降及び別添【DA04883R000_PD6B-CAT3_渥美半島試験計画.cleaned】に示

すとおり。 

飛行目的・概要 無人航空機（型式名：Prodrone 式 PD6B-CAT3 型）の第一種型式認証を取得す

るために必要な試験（長距離の２地点間飛行試験）を実施する。 

無人航空機運航者連絡先 

(緊急連絡先) 

株式会社 Prodrone 製品部 部長 橋本 寛之 

TEL: 080-6982-8089 

•Mail: h.hashimoto@prodrone.com 

飛行高度 60m 以下 

機体諸元(形状、大きさ、重量、色 

等) 

［形状］ マルチコプター型 

［大きさ］ 約 2.2mx2.4m 

［重量/最大離陸重量］ 約 20kg/約 45kg 

［色］黒 

同時に飛行させる無人航空機 

の最大機数 

1 機 

  

無人航空機飛行のご連絡 
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DA04855R000
概要

1. 目的

無人航空機（型式名：Prodrone式PD6B-CAT3型）の第一種型式認証を取得するために必要な試験（長距離の２地点

間飛行試験）を実施する

2.場所

渥美半島の西端部、西ノ浜シーサイドロード横の海岸線沿いの約4kmの範囲とする。詳細をP.5 ～ P.6 に示す

3.期間

• 2025年10月1日（水） 9時 ～ 2025年10月10日（金） ただし、土日祝は実施しない

• 各日 9時 ～ 17時30分（日没まで） の間

• 合計の飛行時間が16時間に達するまで実施

• 降雨10mm/h 未満までは実施する可能性がある。ただし、雷注意報又は雷警報発令中は飛行禁止

• 天候の都合等により変更になる場合は、都度、東三河農林水産事務所に連絡する。
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DA04855R000
概要

4.人数/体制

• ４名～６名で実施する。役割を右図に示す

• 試験ケースによっては副GCS操縦者は配置しない

5.使用機体等

• 製造番号 ： PD3002004

• 機体概要 ： P.7 ～ P.8 に示す

• 海上を飛行させるため、万が一の墜落に備え機体にフロートを

装着する

6.試験ケース

P.9 に示す

7.飛行申請

• 目視外飛行になる可能性があることから、レベル3.5の飛行申請

を実施する
離着陸地点候補①

離着陸地点候補②

離着陸地点候補③

主プロポ操縦者

主GCS操縦者

管理者等

副プロポ操縦者

副GCS操縦者
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DA04855R000
概要

8.試験エリアの管理者・連絡先

• 愛知県東三河農林水産事務所 建設課 換地・指導グループ

• TEL : 0532-35-6169 

9.試験責任者（Prodrone）

• 製品部 部長 橋本 寛之

• TEL : 080-6982-8089

• Mail : h.hashimoto@prodrone.com

離着陸地点候補①

離着陸地点候補②

離着陸地点候補③

主プロポ操縦者

主GCS操縦者

管理者等

副プロポ操縦者

副GCS操縦者
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DA04855R000

docomo LTEはおそらく問題なし

天白から２時間程度

• 渥美半島の西端部、西ノ浜シーサイドロード横の海岸線沿いの約4kmとする

• 離着陸地点は陸地とするが、飛行は海上とする

飛行試験場所
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DA04855R000

離着陸地点候補：突堤

離着陸地点候補：一番北側の風車付近

突堤から風車方向の見通し

海岸線沿いの道路：ほぼ交通量なし

飛行試験場所

離着陸地点候補①

離着陸地点候補②

離着陸地点候補③
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DA04855R000

機体（UA） GCS（Ground Control Station）

プロポ

仕様

寸法（アーム展開時・プロペラ先端間） 約2.2m×2.4m

重量/最大離陸重量 約20kg/約45kg

飛行時間 最大約30分

飛行速度 約60km/h

システム構成

2.4GHz + LTE

通信機器
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DA04855R000
機体概要

パラシュートリカバリーシステム

カメラ

LED

レーザー距離計

プロペラ

ESC

モーター

2.4GHz 受信機アンテナ

ステータスモニター

前方

GNSSアンテナ

前方

カメラ

レーザー距離計
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DA04855R000
試験ケース

試験ケースNo. テストカードNo. 対地速度 ペイロード 操縦者 飛行経路イメージ

5-4-1-3 5-15 10 0（物流ボックスなし） 2プロポ1GCS

WP設定:pause、往路着陸後にバッテリー交換しない予定

5-4-1-4 5-16 10 0（物流ボックスなし） 2プロポ2GCS

2-4-1-3b 2-44 10 0（物流ボックスあり） 2プロポ1GCS

2-4-1-4b 2-46 10 0（物流ボックスあり） 2プロポ2GCS

2-4-2-3b 2-50 10 5 2プロポ1GCS

2-4-2-4b 2-52 10 5 2プロポ2GCS

2-4-3-3b 2-56 10 10 2プロポ1GCS

2-4-3-4b 2-58 10 10 2プロポ2GCS

2-4-4-3b 2-62 10 13 2プロポ1GCS

2-4-4-4b 2-64 10 13 2プロポ2GCS

5-7-1-3 5-27 10 0（物流ボックスなし） 2プロポ1GCS

WP設定：smooth、往路着陸後にバッテリー交換する予定

5-7-1-4 5-28 10 0（物流ボックスなし） 2プロポ2GCS

3-4-1-3b 3-44 10 0（物流ボックスあり） 2プロポ1GCS

3-4-1-4b 3-46 10 0（物流ボックスあり） 2プロポ2GCS

3-4-2-3b 3-50 10 5 2プロポ1GCS

3-4-2-4b 3-52 10 5 2プロポ2GCS

3-4-3-3b 3-56 10 10 2プロポ1GCS

3-4-3-4b 3-58 10 10 2プロポ2GCS

3-4-4-3b 3-62 10 13 2プロポ1GCS

3-4-4-4b 3-64 10 13 2プロポ2GCS

往路離陸地点
復路着陸地点

離陸地点からの高度：50m

離陸地点からの高度：60m

2000m程度

420m程度

往路着陸地点
復路離陸地点

往路
復路

往路離陸地点
復路着陸地点

離陸地点からの高度：50m

離陸地点からの高度：60m

4000m程度

往路着陸地点
復路離陸地点

往路
復路
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